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지능로보틱스 연구실은 로봇이 환경을 인식하고 이해하며 효과적으로 상호작용하는 기술을 연구합니다. 핵

심 연구 분야로서 로봇-비전, 소프트 로봇, Locomoting 로봇으로 다양한 로봇 플랫폼의 모델링 및 제어, 심

층강화학습 연구를 수행합니다. 수술용 연속체 로봇처럼 정교한 작업이 요구되는 제한된 공간에서의 움직임, 

험지 돌파를 위한 뱀/다족 로봇의 동적 보행 전략, 비정형 환경 속 물체를 시각적으로 인식하고 조작하는 매니

퓰레이션 기술 등이 대표적인 도전 과제입니다.

로봇 모델링, 제어, 지능화 연구
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