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|환자와노약자의재활을도와주는로봇시스템 |

| 핵심아이디어: 로봇공학, 신경생체역학, 시스템식별,  생리학
융합지능형 Cyber-Physical System |

로보틱스를기반으로인간의신경생체역학에대한이해를 도울수있는다양한 측정 · 분석용
로봇을개발합니다. 이로부터얻어진데이터는시스템식별등의방법론을기반으로인공지능
등을접목하여분석됩니다. 이를바탕으로다양한재활훈련방법등을개발하고, 이의구현을
인간(환자)와상호작용하는지능형 cyber-physical system으로이루어냅니다.

로봇은 많은 분야에 적용되는 유망 기술입니다. 로봇이 아니면 구현할 수 없는 다양하고

흥미로운 가상물리적(cyberphysical) 환경기반 환자-로봇 상호작용형 재활 훈련은 훈련의

몰입도와 재활훈련의 효과를 극대화하고, 신경생체역학 기반의 정밀, 정확, 정량적인 (뇌) 신경-

근육-골격계변화평가기법은진단방법의새로운패러다임을제시하고, 인공지능 (AI)등다양한

기법과함께더욱고도화될것으로예상됩니다.
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