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|무인이동체의자율운행신뢰성및안전성연구 |
다가오는 4차 산업혁명 시대에 미래 모빌리티 산업은 자율주행 자동차, 무인항공기, 스마트 선박,

등 스스로 주변환경을 인지하고 판단하며 제어하는 무인이동체 기술이 대두되고 있습니다.

사용자의 개입 없이 이들 무인이동체의 안정적인 운용을 위해서는, 센서, 알고리즘, 제어기, 등

다양한 자율 운행 관련 요소기술들의 신뢰성 확보가 매우 중요합니다. 고신뢰 이동체 제어

연구실에서는 AI와 제어 이론을 융합한 알고리즘 및 소프트웨어 개발을 통해, 무인이동체의

신뢰성을향상시키고자합니다.

|주요적용분야: 자율주행자동차및무인항공기|

고신뢰 이동체 제어 연구실에서는 무인 이동체의 안전한 운용을 위한 알고리즘들을 개발하고,

이들을자율주행자동차와무인항공기테스트플랫폼에서검증및평가하고있습니다.
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